LEZIONE 2
ACCELERAZIONE

Corrisponde ad una
variazrione di velocita
nelllintervallo dl tempa
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ACCELERAZIONE MEDIA




In questo caso il mota & accelerato, ma nen unifarmemente,
ciog l'accelerazione (ovvero il cambiamento di velocita nel tempo)
per tutto il percorso e soggetto a cambiament!

MOTOVARIO | 1 QUESTD CASD (DEL DISEGNG, LA MACCHINA COME PUNTO MATERIALE
SVILUPPA UNA VARIAZIONE DI VELOCITA' NEL TEMPO CHE RISULTA COSTANTE
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ACCELERAZIONE ISTANTANEA
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CONDIZIONE DI MOTQ UNIFORMEMENTE ACCELERATO
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Mette in relazione la velocita con il tempa
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L Percorso nel guale la velocitd viene variata una volta,
xﬂ" o™ I\E 'S passande da una velocita inlziale v0 a una velacita finale
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2 Media aritmetica delle velocita tenute nel perrcorso
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Rispetto alla media aritmetica delle due velocita
puoi tener conto di un‘unica velocita, che e
appunto guella media stessa e quindi censiderare
queste come mote rettilineo uniforme (sempre
avwviamente rispetto all'ultima velocith sopracitata)
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4 Eguazione del moto (o legge oraria) ettilin fior,

del rettilingo uniform
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22 EQUAZIO\IEDLFCGFD LMOTD LNIFORMEMENTE ACCELERATO.
Questa laga la pos attraverso una legge di tipo quadratico
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RAPPRESENTAZIONE SUL PIANO CARTESIAND

DELLE DUE LEGGI ORARIE '
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Nel moto rettilineo uniformemente
accelerato la velocita varia con il tempo
in modo lineare, esattamente come variava
la posizione con il tempo nel moto rettilines
uniforme
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z STAVOLTA LA DIPENDENZA DELLA POSIZIOME DAL TEMPO

MON E' LINEARE, MA E" QUADRATICAIN
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RAMO DI FPARABOLA
esprime una dipendenza ¢ tipo quadratico

PPTITIAY

in questo caso fra posizione e tempo
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