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Esercizi sul moto parabelico
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MOTO CIRCOLARE

Il moto circolare & un moto effettuato su una traiettoria descritta
dauna circonferenza
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- r '\r Continuo cambio della direzione del vettore velocita

o~ P che deve sempre risultare tangente alla traiettoria punto
’ per punte.
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Esiste una determinata correlazione fra l'arco e il suo angolo corrispendente
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Divido tutta la relazione per delta () /\i’ l_ r
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Modulo della velocit nears o tangenziale
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Module della velocita angolare



) DK

La lunghezza del vettore v rimane sempre e guindi si mantiene costante
‘\s ilsuo modulo

JAar = WR C.Ds,‘t'leTe\

In questo caso questo moto @ circolare uniforme!!!



