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IMPULSO

In fisica il concetto di impulso & assoclato ad una forza che & applicata per un brevissimo tempa, dungue un tempo guasi

Infinitesimale.
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St IMPULSD

Matematicamente 'impulso rappresenta l'area sottesa alla curva che

identifica |a forza come funzione del tempo.

Nai idealizzlamno casi in cul la forza ha una dipendenza dal
tempo trascurablle, quindi pii o meno rimane la stessa, per
tutto lintervallo di tempo



Limpulso & un vettore,
La sua direzione e verso sono esattamente
guelli della forza applicata.
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Quantita di moto

Rappresenta il prodotto della massa di un corpo, visto come punte materiale, per la velocita del corpo
stesso.
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. ! a b Questo teorema, noto come teorema dell’ impulse cl dice che
Pimpulso ceincide con la variazione della quantita di moto del

corpo




Forze interne e forze esterne

Le forza intame agiscono fra le masse di un sistema a pid di un punto materiale, |
mentre le forze esterne agiscono al di fuori del punto materiale,
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Risultante forze interne nulla



= 3
[1 *_:;).)d':' [—.:I’f‘;g

Risultante forze esterne nulla equivale a parlare di
sistema Isolato




. e Co NFiL 8. INIZ (ALE
%' Bz o1 UN SISTEM™ DY
2 PYNTI
l'l

H.SF‘“N"O D [} |

)
APPL. 1 1P veso

Co NFIC-. FINALE
1 UN S1stET\G 2
2 PINTI

Z lhvoﬁ.{- =0 8 Y SNV R '\(u&:h

Z‘— ~ =0 'th _}ﬂll (’3 PrIN G:P"’ ncun'
DN A




SE-AF = — A =
S D Ape m (g B - Ty =
}?:ZT—_\‘&.,, J:,\l_ o :m(;—\}n.r.{:\?;{zj —m&“-l-/\llq

oo  TRINGER . N - o
| Pl g s 3l
= 2 la * = Ba }

g\gzan Ad. 0|

. Questo & noto come principio di conservazione della
quantita di moto totale di un sistema fisico isolato.
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Urto elastico

A.K:O

Urto anelastico

AK <o

Urto totalmente anelastico

5l conserva tutto, sla la quantith di moto totale del sistema, sia l'energia
cinetica
di tutto il sistema.

Sl conserva la quantitd di moto totale del sistema, ma l'energla cinetica
diminuisce

Siannullalenergia cinetica finale



