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Rapporto incrementale
E" un rappaorto di variazioni delle due variabili: x{variabile indipendente) e

- T
yivariabile dipendente) )
1n particolare & il rapporto fra la variazione della y rispette alla variazione -
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pr i gli estremi del segmento PQ, che h

=
(Y A} pe prvluf ni P’ & Q' che sono gli estremi
ell'incremento su 'asse




]
S
[
9-=
)
=
X
s"‘l-.

lE f l'
#;':
%
L
e
EngLME N
% ENc
- G
I~
X
4

Tl ‘
t@

=

A

/
F4ED)
] =
+ A
(=g

(.
1
?ﬁdtm
TAY
[ \
S
u
NA
x

S st

\
"}
= LS
t
'\I\D
\o‘:;'
4
T\
Ay
A
A
o




|
€3 ,F(y) - Lyl-2%t3 2 L

(%o =) :?
Ay = ALerB 409 %ﬂ
B g ATk 22 DGR 02

T ;?.P"i:z'%*:’" ("‘2*2’3}‘
- 2 Cﬁ%y—ﬂ = 24 = 8 = Mgy







Cosza succede se lincrementa h suli'asse arizzontale comincia a restringersi fino ad b g—
annullarsi? Ciog cosa succede se 'incremento h w‘) A><

L, Rexoa AV = A0l ‘F'(%J
hoe £ -

Derivata prima della funzione f caleolata nel punte x0
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Derivate sinistra e destra di fix} calcolate nel punto x0
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l La derivata di una funzione caleolata in un punta &l

= coefficiente angolare della retta tangentein (x0, f(x0)) al
grafico
della funzione.
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