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Accelerazione angolare media di ogni singolo punto

angolare istantanea di ogni singolo punta



Accelerazione centripeta
(era prasante anche nal caso di mote circolare
uniforme, perché & legata solo al cambio di

Modulo dell’accelerazione totale

direzione del vettore velocita tangenzialel. r\



Hellambito delle rotarioni des corplrigidi e dei sistemi di pei particells
L velozit angolare & lacceleranone angolare posstnrn e98ers flerpretal
came vettari
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La ditezione & stabilita dall'ssse di rotazons

angolare & t I

s somportana a livello & dasane & veran
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] Ciot || vettore vebocita tangenziale, in base 3 quanto detto sul
prodotie veltoriale, dour essere un vetiore perpendicolars al
pana for mato dal vettare velocith angalare e dal vettore r (raggio
vettare, ciod |a distanza fra il punto in rotazione & il centra della
sconferanza che esso descrival
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~ Chae rsenitheta) ¢ I componanite di ¢
= perpendicolae 3l vettor velocits
aRgoiare amegs.

d= e

Ma nan & altra che & distanga di un singon punto del mes corpo
rigido dall'asse di ratazione
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#desso non ci interessa pils |a distanza mrica def punto centra,
ma |2 sun specifica distariza dall'asse di rotasione e quindi o serve
specificatamente la componente perpendicolare di r, clod rsenithetal
a ran stessn,
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